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3. Strategische Ausrichtung — Aufgaben und Ergebnisse

3.4.2.2 Gerate der Grafischen Peripherie

Mit dem so genannten CAD/CAM-Beschluss im Jahre 1983 bekam die Bereitstellung
von kompletten Systemen der rechnergestiitzten Konstruktion (CAD) und rechner-
gestutzten Produktion (CAM) einen gewaltigen Schub.

Dabei hatte das ZFT im Kombinat Robotron eine Fuhrungsrolle erhalten. Es galt diese
Systeme zu konzipieren und die Entwicklungsvorbereitung fur fehlende Gerate zu be-
treiben. Dies deckte sich grof3tenteils mit der bereits durch das Erzeugnisprogramm
DEKK begonnenen Entwicklung.

Als Systemldsungen entstanden dann das o.g. ,Grafische Subsystem fir EDVA-An-
lagen des ESER robotron EC 7945 unter der Tragerschaft von ZFT/E 2 und der Ar-
beitsplatz des Konstrukteurs und Technologen (AKT A 6452/ A 6454), wobei die Sy-
stementwicklung fur letzteren dem Betrieb Robotron Vertrieb Berlin Ubertragen wurde.
Die Steuerung der Entwicklung der speziellen Grafikperipherie und eine Entwick-
lungsbeteiligung lagen weiterhin im ZFT.

Neben Importgeraten gingen wesentliche Robotron-Gerate in die beiden System-
l6sungen ein.

DAS INTERAKTIVE GRAFISCHE TERMINAL K 8918

diente zum Einsatz als Dialogarbeitsplatz in CAD/CAM-Systemen, die mit Programmen
fur das Grafische Kernsystem (GKS) unterstitzt wurden. Das auf Mikroprozessorbasis
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operierende Geréat entlastet dabei den Hauptrechner. Es wurde federfihrend bei
ZFT/E 2 entwickelt.

Technische Daten:

Mikroprozessor 16 Bit Verarb. Breite
Grafikanzeige 640x480 Bildpunkte
Videoebenen 4

Kap. einer Videoebene 640x480 Bit
Tastatur GKS-orientiert

DIE DIGITALISIERGERATE K 6404 UND K 6405

uberdeckten den grof3ten Teil der Anforderungen bei der Zeichnungs- und Schalt-
planerstellung im Maschinenbau und in der Elektrotechnik sowie bei der Auswertung
von Rontgenbildern, in der Kartografie und im Bauwesen. K 6405 wurde fir GKS-
orientierte Eingaben und geringere Anforderungen an die Genauigkeit genutzt, wéh-
renddessen mit dem K 6404 hochsten Genauigkeitsanforderungen entsprochen
werden konnte.

Technische Daten:

K 6405 K6404
Messprinzip induktiv induktiv
Auflésung 0,1 mm 0,01mm
Genauigkeit +/-0,5mm Kursor +/-0,01mm Kursor

+/-0,8mm Stift +/-0,5mm Stift
Arbeitsflache 210x320 (A4) A0 Standgerat

Diese Gerate wurden bei ZFT/E 2 in Zusammenarbeit mit E 3 entwickelt und zu
Robotron Elektronik Hoyerswerda tbergeleitet.

DIE PLOTTER K 6411 UND K 6418

waren heild begehrte Erzeugnisse zur grafischen Ausgabe. K 6411 wurde im FG E 6
Eibau entwickelt und auch dort nach erfolgreicher SKR-Prifung in Kleinserie produ-
ziert. Als Massengerat gedacht, fand die Entwicklung des K 6418 bei ZFT E 1 (EC1)
Dresden statt, um dann bei RED in Serie zu gehen.

Technische Daten:

K 6411 K6418
Arbeitsflache 625x450mm (A2) 297x420mm (A3)
Ausgenutzte Flache (XxY)  595x420mm 370x270mm
Papierhalterung elektrostatisch elektrostatisch
kleinste adr. Schritte 0,025mm 0,1mm
Zeichen-Genauigkeit +/-0,1mm +/-0,01mm
Zeichengeschwindigkeit 600mm/s in Achsricht. 240mm
Schreibstift Koordinatenschreiber Koordinatenschreiber

mit Faserspitze, Kugelspitze, mit Faserstift
Tuscheschreiber
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